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ロードセルΠϯタϑΣーεثػ

ロードセルを
使いこなす!

͍ࣾͭ
ʠ͓٬༷ୈҰओٛʡ

ഇܗ（͍͕ͨ）しませΜ
のཧͱ͠ثܭۀͪͨࢲ ʠͯഇܗʢ͍͕ͨʣʡ͠ ·ͤΜɻ

ͰରԠ͍ͨ͠·͢ɻߋมܭͳͬͨ場合ͳͲͰɺઃʹࢭύʔπ͕ഇࢠి�˙
� ͨͩ͠ɺସのిࢠύʔπΛೖखͰ͖ͳ͍ɺ͋Δ͍ϦϐʔτΦʔμ͕ࠐݟΊͳ͍場合ͳͲഇܗʹ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ
� ৄ͘͠ϗοτϥΠϯ·Ͱ͓合͍ͤͩ͘͞ɻ

͓ଋೲظୡ 99.99ˋ
ओྗのඪ४ೲظ 4Ͱ͢ɻ

˙�ओྗʰඪ४ೲظ 4 ɺɦͦΕҎ֎のͰ͙͢ʹೲظΛ͓͑Ͱ͖ΔγεςϜΛ
� ͓͑ͯΓ·͢ɻ͞Βʹɺ͓ଋͨ͠ೲظ 99�99� ͓कΓ͍ͯ͠Δ࣮͕͋Γ·͢ɻ

ηϯλʔʯͰରԠ͍ͨ͠·͢ɻڅٸのثの場合ʮมٸۓ�˙
� Λআ͍࣮ͨՔಇͰ͢ɻ͕ଟ͍場合͝૬ஊ͍ͩ͘͞ɻ

ಛघ仕様ʹΑΔ加අ用 0 ԁ
ʮಛघ༷ʯΛ͢࡞ΔͨΊのՃྉ͍͖ۚͨͩ·ͤΜɻ
˙�ಛघ༷ՃྉۚແྉͰ͢ɻ
� ͨͩ͠ɺಛఆۀ࡞අɺύʔπߪೖඅͳͲผ్අ༻͕ൃੜ͢Δ場合͕͋Γ·͢ɻ

˙�ಛघ༷のʠແྉԽʡͱʠඪ४ԽʡΛਐΊͯࢀΓ·͢ɻ

ϫイドิঈαービスࡁٹ 3 
ഁଛɾނোͳͲのෆଌのτϥϒϧΛ�3 ʹΘͨͬͯແྉͰิࡁٹঈ͍ͨ͠·͢ɻ

˙�ʮࡁٹϫΠυิঈαʔϏεʯɺのʮҰൠอূʯのର֎ͱͳΔ
� ഁଛɾނোの場合Ͱαϙʔτ͢ΔαʔϏεͰ͢ɻ
� νΣοΫ࡞ೖɺམԼɺਫɺमཧɺಈޡݯ例ʣిࡁٹ

˙�のอূؒظ҆৺の 3 ؒظอূͰ͢ɻ
� ৄ͘͠͝จʹͯ͠ࡍΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

ઃ定出ՙαービスઃ定අ用 0 ԁ
のઃఆʹ͔͔Δඅ༻ͯ͢ແྉͰ͢ɻ࣌場ग़ՙ

٬༷͔Β͝ґཔ͕͋ͬͨ場合ɺ͓ʹ࣌ઃఆ͕ඞཁͳʹ͍ͭͯɺ͝ൃͯ͠ࡍʹ༺͝�˙
� ઃఆۀ࡞ΛແঈͰ࣮ࢪの͏͑ग़ՙ͍ͨ͠·͢ɻ
� ͨͩ͠ɺΤϯδχΞϦϯάΛඞཁͱ͢Δのʢ.TZT/FU� ɺγϯάϧϧʔϓίϯτϩʔϥɺ4C"D"LI/9� ͳͲʣ
� ର֎ͱ͍͖ͤͯͨͩ͞·͢ɻ·ͨઃఆ͝จ༷ͨͬʹ࣌Ͱɺ場ग़ՙ࣌の1ճのΈͱ͍͖ͤͯͨͩ͞·͢ɻ
� ৄ͘͠ϗοτϥΠϯ·Ͱ͓合͍ͤͩ͘͞ɻ
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ɾܭ ྔ ํ ๏
ɾ੍ ޚ ํ ๏
ɾ҆ྔܭ定ʹؔすΔػ能：σジタルローύスフΟルタ、Ҡ動ฏۉ、҆定ݕ出、҆定時フΟルタを選択・ઃ定できます。

ࢉശ

ϩʔυηϧ

େڅڙόϧϒ

ഉग़όϧϒ

ഉग़༰ث

ೖห੍ޚ৴߸

খڅڙόϧϒ

γステムߏ例（ํྔܭ๏をഉ出ʹしͨ合の例）

ϩʔυηϧϩʔυηϧ

ΣΠϯάΠϯδέータ
8100

ϗούʔ

。ӷথ表示ですࣈいനจߴೝ性のࢹ・
・制御ػによりࣗ動出しができます。
・ฑを最େ 32 種類ొできます。
・出力 12 、入力 12 です。
・લ面ύωルはอޢ等ڃ I165 です。
・.PEbVT 通信ػ付きです。

ェインάインジέータ

（8144×)72×D��.6mm）

IP6�
ΣΠϯάΠϯδέータ

000ຊՁ格：220ج ԁʙ
形　　式：8100

�：ظຊೲج 

：入、ഉ出から選択できます。
：୯७ൺֱ制御、シーέンス制御から選択できます。

ェインάインジέータ
8100 γリーζ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 ー 2.5 ～ 5.1mV/V

印加電圧 5V±5％

ػޚ੍

ฑొ࠷େ �2 点

ΣΠϯάΠϯδέʔλɺӷମɺคମͳͲΛਖ਼͔֬ͭ҆ఆతʹҰఆྔΛऔग़͢͜ͱΛ
Ͱ͢ɻثΛඋ͑ͨදࣔػのͨΊʹɺඞཁͳޚฦ͢ग़੍܁
ࣾのΣΠϯάΠϯδέʔλԼهのΑ͏ͳઃఆػΛ͝༻ҙ͍ͯ͠·͢ɻ

ΣΠϯάΠϯδέʔλɺӷମɺคମͳͲΛਖ਼͔֬ͭ҆ఆతʹҰఆྔΛऔग़͢͜ͱΛ
Ͱ͢ɻثΛඋ͑ͨදࣔػのͨΊʹɺඞཁͳޚฦ͢ग़੍܁
ࣾのΣΠϯάΠϯδέʔλԼهのΑ͏ͳઃఆػΛ͝༻ҙ͍ͯ͠·͢ɻ

ͻと͜と
解　　説

ҎԼ༷ՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻ
ৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ
ɾྲྀग़ྗ৴߸͋Γの場合
ɾϦϨʔ接ग़ྗʢB接ʷ4ʣ
ɾϦϨʔ接ग़ྗʢD接ʷ2ʣ
ɾϑΥτ.04ϦϨʔ接ग़ྗ
�������������������������ʢB接ʷ4ʣ

荷が҆定しないと表示も҆定しませΜ。͜れをえるのがҠ動ฏۉԋ算ػです。
さらに、出力を選択すれ重量Φーバーのࡍにܯใを出力できます。

σδλϧύωϧϝʔλ

ใग़ྗܯ

47LLC

ユʙϥ
　ユʙϥ

ΫϨʔϯ՟ՙॏදࣔの例ΫϨʔϯ՟ՙॏදࣔの例

σジタルύωルϝータ

ϋΠίεトύϑΥーϚϯε

εέーリϯάػ

෩ାௐઅػ、θロリϛットػ

ػখදࣔ࠷、େ࠷

（8�6×)4�×D��.5mm）

ロードセル

σジタルύωルϝータ
47L γリーζ

IP66
400��：ຊՁ格ج ԁʙ
形　　式：47LLC

�：ظຊೲج 

4　　 ܻ、ロードセル入力1 2

ͻと͜と
解　　説

ίετύϑΥʔϚϯεʹ༏ΕͨLEDදࣔのσδλ

ϧύωϧϝʔλͰ͢ɻɺᒵɺɺ੨ɺ੨ɺന

の�৭のத͔Βදࣔ৭Λબ·͢ɻ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～   1.0mV/V、0.0 ～   3.0mV/V、
0.0 ～ 10.0mV/V、0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 2.5V ／ 5V ／ 7.5V ／ 10V Մ変

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

サーボ
モータ

サーボ
ドライブ

サーボ
モータ

張力センサ

サーボ
ドライブR7(4).L�-�-LC2"

ロードセル入力ユニット

張力センサの値を .EC)A5R0LIN, ༝でサーボドライブにえ、サーボドライブܦ
がサーボモータをコントロールして適ਖ਼な張力をอちます。

ϩʔϧɾπʔɾϩʔϧ੍ޚのϩʔϧɾπʔɾϩʔϧ੍ޚの例

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

௨৴Χードͷछྨ͕๛ 入出力Χードͷछྨ͕๛

௨৴ͷ 2 ॏԽɾ2 ౷Խܥ

ͷݯి 2 ॏԽɾ2 ౷Խܥ

1 点͋ͨΓͷίεトύϑΥーϚϯε͕͍ߴ

（827.5×)130×D10�mm）

� スロットベース取付例

R3γϦʔζɺ௨৴ΧʔυɺిݯΧʔυɺ๛ͳछྨのೖग़ྗΧʔυΛ合ͤͯ構成͢Δ

ϦϞʔτ I�0Ͱ͢ɻ༷ʑͳΦʔϓϯωοτϫʔΫʹରԠ͍ͯ͠·͢ɻ

·ͨɺνϟωϧ1͋ͨΓのίετύϑΥʔϚϯε͕͘ߴͱͯࡁܦతͰ͢ɻ

ͻと͜と
解　　説

1LCγεςϜͰの例1LCγεςϜͰの例

1LC

1C
4C"D"

量値は、リモートܭ I/0 R3 シリーズの通信Χードを介して 1LC や上Ґの 1C
（SCADA）シスςムとシームレスにଓできます。

ロードセル

EUIFSOFU

ロードセル ロードセル

000ຊՁ格：110ج ԁʙ
形　　式：Ȑ-LC2

�：ظຊೲج 

絶縁 2 点  ロードセル入力Χード

ҎԼ༷ՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻ
ৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ
ɾ௨৴2ॏԽ

R3γϦʔζ͕ରԠ͍ͯ͠ΔωοτϫʔΫのछྨ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～ 1.0mV/V
0.0 ～ 3.0mV/V

印加電圧 5V

গνϟωルίンύΫト
ҰମܗリϞート I/0
R7 γリーζ

গνϟωルίンύΫトҰମܗ リϞート I/0

ΦールΠϯϫϯߏ

ϋΠίεトύϑΥーϚϯε

௨৴෦ɺిݯ෦ɺೖग़ྗ෦͕Ұମͱͳͬͨ

खのͻΒαΠζのࡁܦతͳϦϞʔτI�0Ͱ ɻ͢
ͻと͜と
解　　説

（8115×)50×D54mm）

000�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：R7.L-LC2

�：ظຊೲج 

絶縁 2 点、モニタ出力付
ロードセル入力ユニット

.EC)"5ROLIN, I/II 用リモート I/O

（8115×)50×D54mm）

000�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：R7(4).L�-�-LC2

�：ظຊೲج 

絶縁 2 点、
ϝッセーδ௨৴ઃ定ίϚϯドରԠ
ロードセル入力ユニット

.EC)"5ROLIN, III 用リモート I/O

（8130×)55×D57mm）

ニレコςンシϣンセンサ仕様もご用意しています。

（8130×)50×D65mm）

組合せロードセル仕様

定格出力電圧

付加コード ／ R20

ー 2 ～ +2mV/V（5V 印加時）
ー 4 ～ +4mV/V（2.5V 印加時）

ー 1 ～ +1mV/V（5V 印加時）
ー 2 ～ +2mV/V（2.5V 印加時）

ー 0.5 ～ +0.5mV/V（5V 印加時）
ー 1.0 ～ +1.0mV/V（2.5V 印加時）

／ R05／ R10

印加電圧 2.5V、5V 選択

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

ଟνϟωル組合せࣗ༝ܗ
リϞート I/0
R3 γリーζ

000�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：R7(4+EC5-LC2-"

͍ͩͤ͘͞߹͓：ظຊೲج

絶縁 2 点、モニタ出力付、ねじ端子台
ロードセル入力ユニット

EUIeSC"5 用リモート I/O 000�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：R7)L-LC2

�：ظຊೲج 

絶縁 2 点、モニタ出力付
ロードセル入力ユニット

)L4（)i-TQeed Link 4ZTUeN）用リモート I/O

ଟνϟωル組合せࣗ༝ܗ リϞート I/0

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

（8165×)50×D64mm）

000�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：R7I4DCIE-LC2-9

�：ظຊೲج 

絶縁 2 点、モニタ出力付、ねじ端子台
ロードセル入力ユニット

CC-Link IE Field 用リモート I/O

৽

2 3



ίンύΫトมث
Έʹ·Δ� γリーζ

σジタルઃ定ܗมث
.9ŋ6NI5 γリーζ

ϓϥάΠϯ

લ໘ύωル͔Βઃ定มߋ

࣮量දࣔ

ରԠͳͲॆ࣮ظ、ೲߏछػ

লεϖーεϓϥάΠϯ

（850×)�0×D132mm）（82�.5×)76×D124mm）

000��：ຊՁ格ج ԁʙ
形　　式：.2LC4

4：ظຊೲج 

ロードセルมث

000��：ຊՁ格ج ԁʙ
形　　式：.9LC

4：ظຊೲج 

ロードセルมث

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～   3.0mV/V、0.0 ～ 10.0mV/V、
0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 1mV/V、1.25mV/V、1.5mV/V、2mV/V、3mV/V、
4mV/V、5mV/V、10mV/V、20mV/V、そのଞ

印加電圧 2 ～ 10V Մ変

ബܗมث

.�ŋ6NI5 γリーζ

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ ɿڅٸηϯλʔରԠػछ

ϓϥάΠϯ

ルーϓςεト出力

࣮量දࣔ

ϫϯεςッϓΩϟリϒϨーγϣϯํ式

লεϖーε Ԡؒ࣌ 10NT ҎԼ

（850×)�0×D136mm）（81�×)106×D110.5mm）

000�ຊՁ格：4ج ԁʙ
形　　式：.�LLC

4：ظຊೲج 

ϫϯεςッϓΩϟル � ઃ定形
ロードセルมث

000ຊՁ格：99ج ԁʙ
形　　式：LC4

4：ظຊೲج 

ロードセルมث

以下仕様は加算Ձ格があります。
ৄしくは仕様書をごཡください。

ɾೖྗܭࣔࢦʢ0�0ʙ 100�0�දࣔʣ
ɾೖྗܭࣔࢦʢ࣮ྔ୯ҐදࣔʢόοΫ
ϥΠτ͋Γʣɺ؆қϧʔϓςετʣ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 1mV/V、1.25mV/V、1.5mV/V、2mV/V、3mV/V、
4mV/V、5mV/V、10mV/V、20mV/V、そのଞ

印加電圧 2 ～ 10V Մ変

組合せロードセル仕様

定格出力電圧
0.0 ～   1.0mV/V、0.0 ～   3.0mV/V、
0.0 ～ 10.0mV/V、0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

σジタルઃ定ܗมث
.9ŋ6NI5 γリーζ

000ຊՁ格：99ج ԁʙ
形　　式：.9LCF

Ŋ印加電圧ܗߴ 12V 120mA
ロードセルมث

ث৴߸มܗԠߴ

4：ظຊೲج 

Ԡ 10NTߴ ҎԼ ϓϥάΠϯ

લ໘ύωル͔Βઃ定มߋ

ルーϓςεト出力

࣮量දࣔ

（850×)�0×D136mm）

（850×)�0×D132mm）

ηϯα৴߸のඍົͳมԽΛߴͰ

ਖ਼֬ʹม͠·͢ɻ
ͻと͜と
解　　説

1LC

ボトルॆరػ

ロードセル
センサ信号

でߴは、ҿྉの重量を一つ一つػでボトルにҿྉをຬたすボトルॆరߴ
ਖ਼֬にܭଌしています。ߴ形ロードセル変換ثは、ロードセルセンサの
ඍົな変化もߴでਖ਼֬に変換します。

Ϙτϧॆరػの例Ϙτϧॆరػの例

4～20mA DC

ロードセル変換ث
LCF

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

�00�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：LCF

リϞートセンγンά
ߴܗ、印加電圧 10V 120mA
ロードセルมث

4：ظຊೲج 

ߴԠ �00ЖT

ӷথσδタルදࣔ

ϓϥάΠϯ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 1mV/V、1.25mV/V、1.5mV/V、2mV/V、3mV/V、
4mV/V、5mV/V、10mV/V、20mV/V、そのଞ

印加電圧 2 ～ 10V Մ変（લ面から調Մ）

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～   1.0mV/V、0.0 ～   3.0mV/V、
0.0 ～ 10.0mV/V、0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

ઈԑ 2 出力খܗ৴߸มث
ϐίϚル� γリーζ

ઈԑ 2 出力৴߸มث
ઈԑ 2 出力
ࢠ台ܗ৴߸มث
8�ŋ6NI5 γリーζ

ロードセルมث

ຊՁ格ج
1 出力形：�0�00 ԁʙ
2 出力形：���00 ԁʙ
�：ظຊೲج 

形　　式：8�LC4

ϋΠίεトύϑΥーϚϯε

端子台形

絶縁 2 出力

࣮ີߴ

ίωΫタ出力

� 連ベース
入力端子

出力端子 出力コωクタ信号変換ث

（817.5×)4�×D75mm）

（845×)�4×D41mm）

ɹɹɹɹɹɹ��ग़ྗ૬ؒޓઈԑ͞Ε͍ͯΔͨΊୈ2ग़ྗ

��������������������のϧʔϓʹབྷճΓࠐΈͳͲのτϥϒϧ

͕ൃੜͯ͠ୈ1ग़ྗのϧʔϓʹӨڹ͋Γ·ͤΜɻ

ͻと͜と
解　　説

ઈ
ԑ
ճ
࿏

記ܭ記ܭ

4～20mA DC4～20mA DC

ୈ1出力ୈ1出力

ୈ2出力ୈ2出力

ロードセルロードセル

1LC

85LC4

৴߸Λ1LCͰར༻͢Δઈԑ2ग़ྗの例ྔܭ༺ܭه৴߸Λ1LCͰར༻͢Δઈԑ2ग़ྗの例ྔܭ༺ܭه

ロードセル変換ث

ઈԑ 2 出力มث（形式：85LC4）を使え、ैདྷ記ܭに入力されていた
信号をઈԑして 1LC 用に҆શに取出す͜とができます。

ロードセルมث

�00��：ຊՁ格ج ԁʙ
形　　式：.�LC4

4：ظຊೲج 

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 1mV/V、1.25mV/V、1.5mV/V、2mV/V、3mV/V、
4mV/V、5mV/V、10mV/V、20mV/V、そのଞ

印加電圧 2.5V、5V、10V、そのଞ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 1mV/V、1.25mV/V、1.5mV/V、2mV/V、3mV/V、
4mV/V、5mV/V、10mV/V、20mV/V、そのଞ

印加電圧 2.5V、5V、10V、そのଞ

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

の例ࢹྉλϯΫࣂの例ࢹྉλϯΫࣂ

ロードセル

和算箱
ロードセル変換ث

Ոசの種類によͬてࣂྉの重量が変ߋになる場合でも、
؆୯にઃ定を変ߋできます。またݱ場で重量を値で
֬ೝできます。

.9LC

ࣷܲࣷڇ ಲࣷ

ҹػの例ҹػの例

和算箱

張力
センサ

ロードセル変換ث

େ型印ػなどظ間使用するઃ備に使用しても
ࣾの変換ثならഇ形しないためリプレース時にಉじ
がखに入るので҆৺です。

LC4

ίϯϕΞの例ྔܭίϯϕΞの例ྔܭ

和算箱

ロードセル

ロードセル変換ث

ബ形変換ثならܭ量コンベアなどスϖースが少ない
Ωャビωットにもແཧなくೲまります。

.3LLC

৴߸มث

ͻと͜と
解　　説

লεϖʔεϓϥάΠϯ構ͳͲઃஔ͕؆୯Ͱ͢ɻೲظࡁٹϫΠυิঈ͚ͩͰͳ͘ɺ
ഇ͠ܗͳ͍ํ͕ɺϦϓϨʔε࣌ʹ҆৺ͳの͓બͼ͍͍͍ͨͩͯΔେ͖ͳཧ༝Ͱ͢ɻ

ࣾでは、信号変換ثをはじめとしたロードセルインタフΣースثػを֤種ご用意して
います。ロードセルとロードセルインタフΣースثػをワンストップでご注จいただけ
るようになりました。
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σジタルූ合มث

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

ϓϥάΠϯ

લ໘ύωル͔Βઃ定มߋ

࣮量දࣔ

（850×)�0×D14�mm）

େܕදࣔύωϧの例େܕදࣔύωϧの例

ロードセル AD 変換ث
"D2LC

�00�ຊՁ格：9ج ԁʙ
形　　式："D2LC

7：ظຊೲج 

ロードセル "D มث

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～   3.0mV/V、0.0 ～ 10.0mV/V、
0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

େ型表示ύωル

ロードセルロードセル

େ型表示ύωルとコωクタで
一ׅଓできます。

ロードセルઐ用ආཕث

ԕ͘ʹཕ͕མͪͨ場合ɺམཕͤͣʹӢのؒͰ์ిʢӢத์ిʣͨ͠場合Ͱཕαʔδൃੜ͠·͢ɻ

ϩʔυηϧ༻ආཕثཕαʔδඃ͔ΒྔܭγεςϜΛอ͠ޢ·͢ɻ

電ثػࢠઐ用ආཕث
ΤϜŋϨεタ� γリーζ

リモートセϯγϯά（� ઢ式）
ロードセル用ආཕث

ϓϥάΠϯ形

リモートセϯγϯάํ式（�ઢ式）
ͷロードセル͓Αͼロードセル
มثͷཕαーδอޢ用

�00ຊՁ格：27ج ԁʙ
形　　式：.D-LC2

4：ظຊೲج 

（872×)�0×D132mm）

ͻと͜と
解　　説

.D7LC

ロードセル用ආཕث（形式：.D7LC）は෯ 7 ϛリのബ形のため、طઃのトラック
スέールのΩャビωットにあるܺ間にઃஔできます。

ઃτϥοΫεέʔϧの例طઃτϥοΫεέʔϧの例ط

トラックスέール

ロードセル
センサ信号

和算箱
ロードセル用

ආཕث
.D7LC

ロードセル用
ආཕث

4～20mA DC

ॴࣄ量ܭ

変換ث

LC4

電ثػࢠઐ用ආཕث
ΤϜŋϨεタ� γリーζ

DIN Ϩールऔ付
ロードセル用ආཕث

�00�ຊՁ格：1ج ԁʙ
形　　式：.D,-LC

4：ظຊೲج 

Ԟ͖ߦ �0NN

（850×)�0×D50mm）

電ثػࢠઐ用ආཕث
ΤϜŋϨεタ� γリーζ

ബ形
ロードセル用ආཕث

7NN ෯ͷബ形ߏ

ଟ点อޢ

�00�ຊՁ格：1ج ԁʙ
形　　式：.D7LC

4：ظຊೲج 

์ి量 20k"（� ʗ 20ЖT）、
1k"（10 ʗ ��0ЖT）

（87×)�5×D��mm）

JISରԠ

ҎԼ༷ՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻ
ৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ
ɾരೝఆ�"5E9ຊ࣭҆શര

電ثػࢠઐ用ආཕث
ΤϜŋϨεタ� γリーζ

ロードセル用ආཕث

ϓϥάΠϯ形

ΤϨϝϯトΛ֎ͯ͠৴߸
్Εͳ͍ߏ

�00�ຊՁ格：1ج ԁʙ
形　　式：.D1-LC

4：ظຊೲج 

（823.5×)100×D�0mm）

JISରԠ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

リϞートセンγンά৴߸มث

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

ϦϞʔτηϯγϯάͳΒԕ͘Εͨ

Λਖ਼֬ʹଌఆͰ͖·͢ɻྔܭ場のݱ
ͻと͜と
解　　説

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

000ຊՁ格：110ج ԁʙ
形　　式：LC42

リϞートセンγンά、ઈԑ
ロードセルมث

4：ظຊೲج 

ӷথσδタルදࣔ

ϓϥάΠϯ

（850×)�0×D136mm）

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

�00�ຊՁ格：10ج ԁʙ
形　　式：LCF

リϞートセンγンά
ߴܗ、印加電圧 10V 120mA
ロードセルมث

4：ظຊೲج 

ߴԠ �00ЖT

ӷথσδタルදࣔ

ϓϥάΠϯ

（850×)�0×D136mm）

ੜࡐ࢈ྉ

ث量ܭ場のݱ

ロードセル
センサ信号

和算箱

؛のコンビφートなどはେなෑをもち、ܭଌݱ場と中ԝ制御ࣨとはどうし
てもԕくれてしまいます。リモートセンシング付ロードセル変換ثならಋઢ
抵抗のӨڹを受けずにଌ定できるためԕくれていてもਖ਼֬なଌ定をߦえます。

ίϯϏφʔτͰのࡐྉॏྔܭଌの例ίϯϏφʔτͰのࡐྉॏྔܭଌの例

DCS
（ࢄ形制御シスςム）

（＊1） ৄしくは � ϖージをごཡください。

ආཕث ආཕث

変換ث

4～20mA DC

中ԝ制御ࣨ

ロードセル
変換ث.D-LC2 .D-LC2
LC42

（＊1） （＊1）

̒ઢ

組合せロードセル仕様

ఆ֨ग़ྗి圧 0�0ʙ���3�0N7�7ɺ0�0ʙ 10�0N7�7�ɺ
0�0ʙ 30�0N7�7ɺͦのଞ

ҹՃి圧 0�1ʙ 12�07Մมʢ0�17εςοϓʣ

Ձ格はおஅりなしに
変ߋする͜とがあります
のでごྃঝください。
最৽Ձ格は8ebサイト
でご֬ೝください。

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0�0ʙ���3�0N7�7ɺ0�0ʙ 10�0N7�7�ɺ
0�0ʙ 30�0N7�7ɺͦのଞ

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

ثมܗ用プϥάインܭ
.ŋ6NI5 γリーζ

ثใઃ定ܯ

ϓϥάΠϯ

લ໘ύωル͔Βઃ定มߋ

ώεςリγε෯มߋ

৵入͠ͳ͍ີด形リϨー͕ؾ֎

࣮量දࣔ

（872×)�0×D132mm）

4 ܯใ出力で、の重量定をߦえます。1LC のલஈで、1LC の
ラμーを変ߋする͜となく、ܯใ出力値を変ߋできます。

のॏྔఆஔの例のॏྔఆஔの例

1LC

))
)
L
LL

ロードセルσジアラーム
"44LC

ຊՁ格ج
2 点ܯใ：   9��00 ԁʙ
4 点ܯใ：104�00 ԁʙ

形　　式："44LC

4：ظຊೲج 

ロードセル σδΞϥーϜ�

ロードセルロードセル

ΦϯσΟϨータΠϚ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 0.0 ～   3.0mV/V、0.0 ～ 10.0mV/V、
0.0 ～ 30.0mV/V

印加電圧 0.1 ～ 12.0V Մ変（0.1V スςップ）

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ2 ઢࣜ৴߸มث

Ψスタンク

ආཕث

ΨελϯΫॏྔܭଌの例ΨελϯΫॏྔܭଌの例

（＊2）ৄしくはΧタログまたはࣾ 8eb サイトをごཡください。

4～20mA DC

σΟストリ
ビϡータආཕثロードセル変換ث

1LC
DCS

.D1-24-1

.D�N-24

�#LC

.2D:

のとれない͜とがଟいタンクヤードなどのݯ場で電ݱ
場合、個ผ電ݯを必要としない 2 ઢ式変換ثを使用し
てタンクの重量をૹします。

2ઢࣜͱɺग़ྗ৴߸ઢ͔ΒۦಈిݯΛडऔΔํࣜͰɺిݯઢ͕ෆཁͳͨΊઢࣄඅΛઅ

Ͱ͖·͢ɻ֎ͰઃஔͰ͖Δอޢڃʢ/E."�49ɺI1��ʗ I1�7ʣʹରԠ͍ͯ͠·͢ɻ
ͻと͜と
解　　説

ロードセル

和算箱

（＊2）

（＊2） （＊2）

ɾऔۚ۩ଐ
ɾ֎ઃஔϋδϯά࣭ࡐ�εςϯϨεர�

֎ઃஔܗ 2 ઢࣜมث
�#ŋ6NI5 γリーζ

ロードセルมث
形　　式：�#LC
�00��：ຊՁ格ج ԁʙ
�：ظຊೲج 

IP66/IP67

（8110×)11�×D�2mm）

֎ઃஔ

NEMA 4X

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

組合せロードセル仕様

定格出力電圧 2mV/V

印加電圧 5V（電圧ύルスํ式）

ҎԼ༷ՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻ
ৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

ɾ༷ʹΑΓՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

出力コード：#CD、७ 2 ਐ、Φフセット 2 ਐ、
　　　　　　2 のิ、グレイ 2 ਐ

ҎԼ༷ՃࢉՁ͕֨͋Γ·͢ɻ
ৄ༷͘͠ॻΛ͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ
ɾDI/ϨʔϧΞμϓλ

� 7



関連機器

・防塵・防水型
・ステンレス

接続箱　LCBX-1

・ 防塵・防水型
・ステンレス
・ロードセルを 4 台まで接続可能

和算箱　LCBX-4

2.5N
255gf －

－ －

5N
510gf

10N
1.02kgf

20N
2.04kgf

50N
5.1kgf

100N
10.2kgf

200N
20.4kgf

300N
30.6kgf

500N
51kgf

1kN
102kgf

2kN
204kgf

3kN
306kgf

5kN
510kgf

10kN
1020kgf

20kN
2039kgf

30kN
3059kgf

50kN
5099kgf

100kN
10.2tf

200kN
20.4tf

定格容量
（換算値でない）

定格出力

推奨印加電圧

許容印加電圧

非直線性

ヒステリシス

温度保証範囲

許容過負荷

入力端子間抵抗

出力端子間抵抗

本体材質

0.4mV/V以上

2.5V

5V

±0.3％R.O.

±0.2％R.O.

0～+50℃

150％R.C.

約350Ω

約350Ω

アルミニウム

1mV/V±30％

2.5V

5V

±1％R.O.

±1％R.O.

0～+50℃

150％R.C.

350Ω±10Ω

350Ω±10Ω

アルミニウム          　ステンレス  　

1mV/V±10％

2.5V

5V

±1％R.O.

±1％R.O.

0～+50℃

150％R.C.

350Ω±10Ω

350Ω±10Ω

ステンレス

2mV/V±0.5％

10V

15V

ー10～+60℃

150％R.C.

420Ω±40Ω

350Ω±5Ω

ステンレス

±0.2％R.O.

±0.2％R.O.

±0.35％R.O.

±0.35％R.O.

300kN
30.6tf

500kN
51tf

LCC-10～50 LCC-100、200LCC-2R5、5
メカニカルストッパー内蔵タイプ

両端めねじで
取付け容易

両端めねじで
取付け容易

高精度 広範囲レンジ対応 両端おねじ

取付場所が制限される
所での荷重測定

各種荷重試験に最適 広範囲レンジ対応
LCC-300、500、1K～200K

圧 縮 型

引張圧縮両用型 ビーム型

2N
204gf

1N
102gf

5N
510gf

20N
2.04kgf

50N
5.1kgf

100N
10.2kgf

200N
20.4kgf

500N
51kgf

1kN
102kgf

2kN
204kgf

5kN
510kgf

10kN
1.02tf

定格容量
（換算値でない）

定格出力　　

推奨印加電圧

許容印加電圧

非直線性

ヒステリシス

温度保証範囲

許容過負荷

入力端子間抵抗

出力端子間抵抗

本体材質

0.5mV/V～2.5mV/V

5V

10V

±0.2％R.O.

±0.2％R.O.

－10～+50℃

200％R.C.

約1000Ω

約1000Ω

ベリリウム銅　　　　

2mV/V±0.5％

10V

15V

±0.1％R.O.

±0.1％R.O.

－10～+60℃

150％R.C.

350～800Ω

350～800Ω

特殊合金鋼

ステンレス

0.7mV/V    1mV/V

2.5V

5V

±0.2％R.O.

±0.2％R.O.

－10～+60℃

150％R.C.

約350Ω

約350Ω

アルミニウム

2mV/V

5V

10V

±0.03％R.O.

±0.03％R.O.

－10～+60℃

150％R.C.

410Ω±10Ω

350Ω±5Ω

アルミニウム

2mV/V

10V

15V

±0.5％R.O.  ±0.15％R.O.

±0.5％R.O.  ±0.15％R.O.

ー10～+60℃

150％R.C.

　  

ステンレス

1.5mV/V±10％

5V

10V

±0.5％R.O.

±0.5％R.O.

ー10～+60℃

150％R.C.

約350Ω

約350Ω

ステンレス

LCCT-50～500、1K LCCT-2K、5K LCCT-10K

10N
1.02kgf

LCCT-1～5 LCCT-10、20

10N
1.02kgf

20N
2.04kgf

50N
5.1kgf

100N
10.2kgf

定格容量
（換算値でない）

定格出力

推奨印加電圧

許容印加電圧

非直線性

ヒステリシス

温度保証範囲

許容過負荷

入力端子間抵抗

出力端子間抵抗

本体材質

1.5mV/V±20％

2.5V

5V

±0.2％R.O.

±0.2％R.O.

－10～+60℃

150％R.C.

約350Ω

約350Ω

アルミニウム

LCB-10～100

カスタムメイド対応可能

超小形

LCC-300K、500K

R.O.:定格出力（Rated Output） R.C.:定格容量（Rated Capacity） （＊3）形式によりサイズ、形状が異なります。詳しくは仕様書をご覧ください。（＊4）形式により定格出力、定格出力誤差の値が異なります。詳しくは仕様書をご覧ください。

実物大

実物大 実物大 縮尺約50％ 実物大

実物大 実物大 実物大（＊3）

写真 LCC-5K

写真
LCCT-2K

実物大実物大（＊3）

縮尺約30％（＊3）

写真 LCC-500K

－

約500Ω 425Ω±50Ω

約500Ω  350Ω±5Ω

20kN
2.04tf

30kN
3.06tf

50kN
5.1tf

100kN
10.2tf

200kN
20.4tf

定格容量
（換算値でない）

定格出力

推奨印加電圧

許容印加電圧

非直線性

ヒステリシス

温度保証範囲

許容過負荷

入力端子間抵抗

出力端子間抵抗

本体材質

1mV/V±10％

10V

15V

±0.2％R.O.

±0.2％R.O.

－10～+60℃

150％R.C.

380Ω±50Ω

350Ω±10Ω

特殊合金鋼

引 張 型

けん引力、
ロープ張力
測定に最適

LCT-20K～200K

縮尺約25％（＊3）

写真 LCT-200K

ロードセル一覧

新製品

新製品

（＊4）（＊4）
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2.5V / 350Ω ＝ 7.143mA

ステップ 1

ステップ 2

ステップ 3

＋

ロードセルとロードセル入力ユニットの印加電圧を確認

ロードセルの定格出力を確認し、ロードセル入力ユニットの入力仕様を選定

ロードセルの接続可能台数を確認

ロードセルとロードセルインタフェース組合せ例

圧 縮 型

最も一般的な形状のロード
セルです。容量もサイズも
様々なタイプがあります。

荷 重

引 張 型

主な用途はクレーン用の
ロードセルです。
シャックル（＊7）などを取付
けて使用します。

シャックル：
吊り荷とワイヤロープ・スリング
などを繋ぐ連結用金具です。

（＊7）シャックルはお客様ご用意

シャックル

シャックル

荷 重 荷 重

（＊7）（＊7）

（＊7）

ビーム型

ビーム（beam）とは「梁（は
り）」の意味で、フレームや
ハウジングから張り出した
状態で使用します。通常、3
個から4個を1セットで、は
かり用などに使用します。

荷 重
ロードボタン（＊6）

ロードボタンはお問合せください。（＊6）（＊6）

ロードセルの種類

ロードセルは、力を加えると変形する金属と、変形すると抵抗値が変化するセンサの組合せ
でできています。力を加えると変形する金属は起歪体（きわいたい）といい、変形すると抵抗
値が変化するセンサはひずみゲージ（ストレンゲージ）といいます。ひずみゲージは変形に対
して下記のような特性をもちます。ロード

ボタン

ロードセル
（コラム型）

起歪体

ひずみ
ゲージ

力 ロードセルの原理

ホイートストンブリッジ回路と定格出力

抵抗値

ひずみゲージ

縮  

む

抵抗値
減少

伸
び
る

抵抗値
増加

ホイートストンブリッジ回路

R1

ひずみゲージ

R2

R3R4

印加電圧

出
力

電
圧

ひずみゲージの抵抗値変化はとても小さいのでホイートストンブ
リッジ回路を用いて電圧に変換します。
ホイートストンブリッジ回路は、R1×R3 と R2×R4 の抵抗値が等
しいときは出力電圧が 0V になり、抵抗値のバランスが崩れると、
それに応じて出力電圧が変化します。 ロードセルの仕様書にある
定格出力の値は、定格容量の力を加えたときの 1V の印加電圧に
対する出力電圧を表しています。

解　　説

引張圧縮両用型

上下にロッドエンド（＊5）やアイボルトなどを取付けて使用します。
圧縮用として使用する場合は、固定側と荷重側があるので注意が
必要です。

ロッドエンド：球面すべり軸受を備えたベアリングの一種です。
　　　　　　 複雑な動きに適しています。
        ロッドエンドはお客様ご用意
        ロードボタンはお問合せください。

引張圧縮の場合 圧縮の場合

荷重側

ロードボタン（＊6）

固定側

荷 重

ロッドエンド（＊5）

ロッドエンド（＊5）

（＊5）
（＊6）
（＊5）
（＊6）

仕様書からロードセルの推奨印加電圧を調べます。
LCC-100-Lの場合は2.5Vです。

LCC-100-Lの定格出力は1mV/V±10％です。

LCC-100-Lの推奨印加電圧2.5Ｖ、
出力端子間抵抗が約350Ωの場合、
１つのロードセルに流れる電流は約7.14mAです。

推奨印加電圧2.5V時のR7I4DCIE-LC2-9の
許容電流が100mA以下のため
最大14台のロードセルを並列和算接続できます。

仕様書からロードセル入力ユニットの印加電圧を調べます。
R7I4DCIE-LC2-9の場合は2.5Vまたは５Vを選択できます。

LCC-100-Lの推奨印加電圧2.5V、定格出力1mV/V±10％から
R7I4DCIE-LC2-9の信号入力範囲は3種類ある中の「付加コード
／ R05」の「ー1～ +1mV／ V（2.5V印加時）」を選定します。

ロードセル（圧縮形）
形　　式：LCC-100-L
定格容量：100N（10.2kgf）

CC-Link IE Field用リモートI/O
絶縁2点、モニタ出力付、ねじ端子台
ロードセル入力ユニット
形　　式：R7I4DCIE-LC2-9

ロードセル（形式：LCC-100-L、定格容量：100N（10.2kgf））とロードセル入力ユニット（形式：R7I4DCIE-LC2-9）を組合せた場合の
ロードセル入力ユニットの入力仕様の選定例をご紹介します。

12

4

3

2

14

5

11

＋IN0

＋EXC0

SLD0

－EXC0

－IN0
ロードセル

信号

印加電圧
2.5V

V0

C0

入力0

モニタ出力0

ロードセル
回
路

入
出
力

表示
ランプ

ロードセル

ロードセル

・
・
・

制御
回路

R7I4DCIE-LC2-9-R

和算箱

接続構成例

LCC-100-L R7I4DCIE-LC2-9

LCC-100-L

LCC-100-L

R7I4DCIE-LC2-9

R7I4DCIE-LC2-9
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